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TÓM TẮT 

Với sự phát triển của công nghệ kết nối internet vạn vật – Internet of things, các 

thiết bị đo đạc bức xạ ngày nay được thiết kế với khả năng kết nối mạng không dây. 

Tuy nhiên, nhiều thiết bị đang được sử dụng trong thực tế lại thiếu tính năng này. Các 

thiết bị này chủ yếu kết nối với máy tính thông qua bluetooth hoặc USB để truyền dữ 

liệu đến phần mềm độc quyền của riêng thiết bị đó. Điều này gây khó khăn trong việc 

truy xuất dữ liệu từ xa cũng như tích hợp các thiết bị vào chung một hệ thống quan 

trắc phóng xạ đa điểm. Trong đề tài này, chúng tôi thiết kế một hệ thống trích xuất từ 

xa số đọc được hiển thị trên màn hình LCD của máy đo Radiation Alert Ranger® 

theo thời gian thực. Hệ thống bao gồm một thiết bị gắn kèm với máy đo và một phần 

mềm trên máy tính. Thiết bị trích xuất hình ảnh từ máy đo và gửi đến phần mềm 

thông qua kết nối wifi trên mạng nội bộ. Hệ thống sử dụng các công nghệ hiện đại 

như thuật toán nhận dạng ký tự quang học và internet vạn vật. Kết quả thử nghiệm 

cho thấy hệ thống hoạt động ổn định với độ chính xác 97.365% ± 0.082%. 
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ABSTRACT 

With the development of the Internet of Things, radiation measuring devices 

today are embeded wireless networks connection. However, many devices being used 

in facilities lack this feature. These devices mainly connect to computers via 

Bluetooth or USB to transfer data to the dedicated softwares. That makes it difficult 

to remotely access to data as well as to integrate them into a multi-point radioactive 

monitoring system. In this study, we designed a system that extract the readouts 

displayed on the LCD screen of the Radiation Alert Ranger® survey meter in real 

time. The system consists of a device attached to the meter and a software deployed 

on computer. The device extracts images of the meter’s screen and sends it to the 

software via Wi-Fi connection on a local network. The system uses modern 

technologies such as optical character recognition algorithms and internet of things. 

The test results show that the system operates stability with an accuracy of 97,365% 

± 0.082%.


